
Automationsintegrering
Ett CoBotperspektiv

Villani et al (2018)



● Ingen detaljerad process existerar
● Ad-hoc lösningar hos företag

● Expertis saknas 
● Även hos integratörer

● Svårt att avgöra var och när cobot är 
användbar
● Okända förmågor
● Vad ska applikationen innehålla
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Utmaningar - integrering av CoBot
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Title, here on one row
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Title
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Stockholm

Umeå

Göteborg

Malmö

Västerås
Eskilstuna

● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.
● Pincturi conse rectemp ersper.



7

Publikationer “CoBot”

Totalt 917 dokument
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Publikationer
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Publikationer
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Integrationsaspekter
Befintliga System

Mjuka Faktorer

Industri 4.0
Integrationsprocess
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Möjligheter

ØNy integrationsprocess 
ØDigitalisering

ØFlexibilitet
ØPortabilitet
ØProduktivitet

ØSamarbetspartner

Staffan.andersson@mdh.se
073 662 13 57

http://mdh.se
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