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-~ » Utmaningar - integrering av CoBot

o Ingen detaljerad process existerar
e Ad-hoc losningar hos foretag

o Expertis saknas
o Aven hos integratorer

o Svart att avgora var och nar cobot ar
anvandbar
e Okanda formagor
e Vad ska applikationen innehalla
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—~ » Publikationer “CoBot”
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Integrationsprocess .
Industri 4.0

Mjuka Faktorer



Mojligheter

» Ny Integrationsprocess
» Digitalisering

~ Flexibilitet
»Portabilitet
»Produktivitet

»Samarbetspartner
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